FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior IOSUD - Universitatea Petrol-Gaze din Ploiesti
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica si Electrica

1.3. Departamentul Scoala doctorala

1.4. Domeniul de doctorat Inginerie Mecanica

1.5. Ciclul de studii universitare Doctorat

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei | MECANICA APLICATA

2.2. Titularul disciplinei Prof.Univ.Habil.Dr.Ing. Dorin George Badoiu/
Prof.Univ.Dr.Ing. Andrei Dumitrescu

2.3. Anul de studiu |

2.4. Semestrul |

2.5. Tipul de evaluare Examen

2.6. Categoria disciplinei* DCA

* DO = discipline obligatorii / DCA = discipline de cunoastere avansata / DC = discipline complementare

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Total ore din planul de invatamant

375

3.2. Distributia fondului de timp

Ore didactice (studiu dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite)

165

pe teren / Pregatire teme, referate, portofolii si eseuri)

Studiu individual (documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate i

2056

Tutoriat

Examinari

Alte activitafi

Credite ‘

15
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4. REZULTATELE iNVATARII

Cunostinte

>

|dentifica si descrie principii si metode avansate ale domeniului inginerie mecanica.
intelegerea la cel mai avansat nivel a solicitérilor ce au provocat sau pot provoca avarii
ale masinilor sau instalatiilor;

Explica si interpreteaza critic rezultate teoretice si experimentale, dar si a altor
cercetatori, documentatie tehnica, fenomene si procese din domeniul inginerie
mecanica. Cunoscand avansat teoriile mecanicii aplicate la echipamente specifice se
pot lua masuri pentru evitarea aparitiei defectarilor, integrand cunostinte avansate din
stiinta materialelor, tehnologia materialelor, rezistenta, vibratii, tehnologii de fabricatie,
mecanica fluidelor, tribologie, coroziune.

Capacitate ridicata de sinteza interdisciplinara, la granita dintre domeni;

Aptitudini

Opereaza cu metode si tehnicile cele mai avansate din domeniu si le asociaza cu
reprezentari grafice specifice domeniului inginerie mecanica. Obtine cele mai avansate
abilitati tehnice specializate in determinarea analitica a parametrilor cinematici si a
solicitarilor cuplelor cinematice;

Selecteaza si aplica criterii, principii si metode de evaluare pentru identificarea,
modelarea si experimentarea fenomenelor si proceselor mecanice. Obtine cele mai
avansate abilitati tehnice in alegerea corecta a parametrilor de lucru ale sistemelor
mecanice;

Elaboreaza proiecte profesionale de complexitate avansata prin selectarea,
combinarea si utilizarea de concepte, principii, metodologii si tehnologii din domeniul
inginerie mecanica. Capata capacitatea de sinteza si evaluare a sistemelor mecanice.
Selecteaza si aplica cele mai avansate concepte, principii si metode din domeniu
pentru calcule mecanice si de rezistenta specifice structurilor si sistemelor mecanice.
Poate rezolva probleme critice de cercetare a functionarii sistemelor mecanice si prin
inovare sa le creasca durabilitatea.

i

a

si autonomie

Responsabilit

Va demonstra un nivel ridicat de autoritate, inovatie, autonomie in colaborarea cu
specialisti din alte domenii pentru rezolvarea problemelor semnalate;

Va dezvolta noi idei sau procese in avangarda situatiilor privind comportarea
sistemelor mecanice;

Poate rezolva unele teme de cercetare referitoare la cinematica sistemelor mecanice
si va realiza lucrari de sinteza contribuind la articole de referintd in domeniul ingineriei
mecanice cu respectarea eticii cercetarii.

5. Continut

5.1 Curs

Nr. ore Observatji

1.Dinamica sistemelor mecanice 45

2.Analiza structurald, cinematica si dinamica a mecanismelor si masinilor 30

3.Elemente de inginerie mecanica a robotilor industriali 45

4 Transmisii mecanice

45

Bibliografie

1. POSEA N., s.a., Statica §i dinamica sistemelor de conducte, Ed. Academiei Romane, Bucuresti,
1996;
2. POSEA N., Calculul dinamic al structurilor, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1991;
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3. MAYMON, G., Structural Dynamics and Probalilistic Analyses for Engineers, Elsevier, Amsterdam,
2008

4, BADOIU D., Analiza structurald si cinematicd a mecanismelor, Editura Tehnica, Bucuresti, 2001

BADOIU D., Analiza dinamicd a mecanismelor si masinilor, Editura Didactici si Pedagogica,

Bucuresti, 2003

BADOIU D., Mecanica robotilor, Editura Universititii Petrol-Gaze din Ploiesti, 2006

GRIGORE N., Organe de masini. Transmisii mecanice, Editura Universitatii Petrol-Gaze din

Ploiesti, 2003

GRIGORE N., Organe de magini. Asamblari, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000

Marco Ceccarelli, Fundamentals of Mechanics of Robotic Manipulation, Springer Nature B.V. 2022,

https://doi.org/10.1007/978-3-030-90848-5 , 2022
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6. Coroborarea confinuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

> In continutul cursului se regisesc exemple de defectiri si modul de solutionare a acestora de la
S.C. UPETROM-1 Mai S.A., S.C. OMV S.A., S.C. UZUC S.A., S.N. Transgaz Medias, S.C.
E.ON Distributie Tg. Mures, S.C. CONPET S.A. Ploiesti, S.C. Detergenti S.A. Timisoara etc.

7. Evaluare
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare
PPA. Corectitudinea cunostintelor, capacitatea de sinteza examen
Coordonator domeniu de doctorat
Data completdrii  Semnétura titularului / titularilor de disciplina (functie didacticd, nume, prenume)
(Semnatura)
Prof.univ. habil. dr.ing.
Ripeanu Razvan George
Director C.S.D. Director C.S.U.D.
Data avizarii in CSD / CSUD Prof.univ.habil.dr.ing. Prof.univ.habil.dr.ing.
Marius Gabriel PETRESCU Razvan George RIPEANU
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