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F I Ş A   D I S C I P L I N E I 1) 
 

 

 

 

1. Date despre program 

1.1. Instituţia de învăţământ superior IOSUD - Universitatea Petrol-Gaze din Ploiești 

1.2. Facultatea Inginerie Mecanică și Electrică 

1.3. Departamentul Inginerie Mecanică 

1.4. Domeniul de doctorat Inginerie Mecanică 

1.5. Ciclul de studii universitare Doctorat 
 

 

2. Date despre disciplină 

2.1. Denumirea disciplinei MECANICĂ APLICATĂ 

2.2. Titularul disciplinei Prof.Univ.Dr.Ing. Dorin George Bădoiu/ 
Prof.Univ.Dr.Ing. Andrei Dumitrescu 

2.3. Anul de studiu I 

2.4. Semestrul  I 

2.5. Tipul de evaluare Examen  

2.6. Categoria disciplinei* DCA 
* DO = discipline obligatorii / DCA = discipline de cunoaștere avansată /  DC = discipline complementare 
 

 

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activităţilor didactice) 

 

3.1. Total ore din planul de învăţământ 210 

3.2. Numărul de credite 15 

 

 

4. Precondiţii (acolo unde este cazul) 

4.1. de curriculum   

4.2. de competenţe   
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5. Conţinut 

5.1. Curs Nr. ore Observaţii 

1. Dinamica sistemelor mecanice 40  

2. Analiza structurală, cinematică şi dinamică a mecanismelor şi 

maşinilor 

50  

3. Elemente de inginerie mecanică a roboţilor industriali 40  

4. Transmisii mecanice 40  

5. Calculul asamblărilor în construcţia de maşini 40  
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5. BĂDOIU D., Analiza dinamică a mecanismelor şi maşinilor, Editura Didactică şi Pedagogică, Bucureşti, 

2003 

6. BĂDOIU D., Mecanica roboţilor, Editura Universităţii Petrol-Gaze din Ploieşti, 2006 

7. GRIGORE N., Organe de maşini. Transmisii mecanice, Editura Universităţii Petrol-Gaze din Ploieşti, 

2003 

8. GRIGORE N., Organe de maşini. Asamblări, Editura Tehnică, Bucureşti, 2000 

9. Marco Ceccarelli, Fundamentals of Mechanics of Robotic Manipulation, Springer Nature B.V. 2022, 
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6. Coroborarea conţinuturilor disciplinei cu aşteptările reprezentanţilor comunităţii 

epistemice, asociaţilor profesionale şi angajatori reprezentativi din domeniul aferent 

programului  

 Conținuturile disciplinei sunt specifice formării avansate fiind coroborate cu așteptările 

comunității epistemice, a asociațiilor profesionale şi angajatorilor ce activează în acest 

domeniu. 

 

 
Data completării 

 
08.07.2024 

 
Semnătura titularului / titularilor de disciplină 

 
__________________ 

 
Coordonator domeniu de doctorat 

 
 

Prof.univ. habil. dr.ing.  
Rîpeanu Răzvan George 

 
Data avizării în CSD / CSUD 

 
_______________ 

Director C.S.U.D.  
 

Prof.univ. habil. dr.ing.  
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Director C.S.D.  
 

Prof.univ. habil. dr.ing.  
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