FISA DISCIPLINEIY

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatdmant superior |IOSUD - Universitatea Petrol-Gaze din Ploiesti
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica si Electrica

1.3. Departamentul Inginerie Mecanica

1.4. Domeniul de doctorat Inginerie Mecanica

1.5. Ciclul de studii universitare Doctorat

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei | MECANICA APLICATA

2.2. Titularul disciplinei Prof.Univ.Dr.Ing. Dorin George Badoiu/
Prof.Univ.Dr.Ing. Andrei Dumitrescu

2.3. Anul de studiu [

2.4. Semestrul I

2.5. Tipul de evaluare Examen

2.6. Categoria disciplinei® DCA

* DO = discipline obligatorii / DCA = discipline de cunoastere avansata / DC = discipline complementare

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Total ore din planul de invatamant 210

3.2. Numarul de credite 15

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum >

4.2. de competente >

1) Adaptare pentru Scoala Doctorald dupé Ordinul Ministrului educatjei, cercetarii, tineretului si sportului nr. 5 703/2011 privind
implementarea Codului national al calificarilor din invatamantul superior, publicat in Monitorul Oficial al Romaniei, partea I, nr.880 bis /
13.X11.2011
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5. Continut

5.1. Curs Nr. ore Observatii
1. Dinamica sistemelor mecanice 40
2. Analiza structurald, cinematica si dinamica a mecanismelor si 50

maginilor

3. Elemente de inginerie mecanica a robotilor industriali 40
4. Transmisii mecanice 40
5. Calculul asamblarilor in constructia de masini 40
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2. POSEA N., Calculul dinamic al structurilor, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1991;

3. MAYMON, G., Structural Dynamics and Probalilistic Analyses for Engineers, Elsevier, Amsterdam,
2008

4, B@DOIU D., Analiza structurala si cinematica a mecanismelor, Editura Tehnica, Bucuresti, 2001

5. BADOIU D., Analiza dinamica a mecanismelor si masinilor, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti,
2003

6. BADOIU D., Mecanica robotilor, Editura Universitatii Petrol-Gaze din Ploiesti, 2006

7. GRIGORE N., Organe de magini. Transmisii mecanice, Editura Universitatii Petrol-Gaze din Ploiesti,
2003

8. GRIGORE N., Organe de masini. Asamblari, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000

9. Marco Ceccarelli, Fundamentals of Mechanics of Robotic Manipulation, Springer Nature B.V. 2022,
https://doi.org/10.1007/978-3-030-90848-5 , 2022

6. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii

epistemice, asociatilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

» Continuturile disciplinei sunt specifice formarii avansate fiind coroborate cu asteptarile
comunitatii epistemice, a asociatiilor profesionale si angajatorilor ce activeaza in acest

domeniu.
Data completarii Semnatura titularului / titularilor de disciplina Coordonator domeniu de doctorat
08.07.2024 Prof.univ. habil. dr.ing.
Ripeanu Razvan George
Data avizirii in CSD / CSUD Director C.S.U.D. Director C.S.D.
Prof.univ. habil. dr.ing. Prof.univ. habil. dr.ing.
Ripeanu Rézvan George Petrescu Marius Gabriel
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